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» Control through digital and analog inputs » Ansteuerung Uber digitale und analoge ensions abee ung
or CANopen Eingdnge oder CANopen B e e e iy
» Inputs and outputs can be assigned » Ein- und Ausgange kénnen individuell e < a0 Ber 10 Versan feine (AR Stefer vortaen
individually zugeordnet werden
» Stand-alone operation » Stand-alone Betrieb — =
» Two CANopen connectors » Zwei CANopen Stecker e | g
» Fully CiA 402 compatible » Voll GiA 402 kompatibel SO\ \ A 3|
» Speed control, current control and low » Drehzahlregelung, Stromregelung und o) @
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CANopen ver- 1O mode Speed mode  Current mode Positioning Block com- Digital inputs ~ Analog inputs  Digital outputs Feedback Zuléssige Wellenbelastung fw \ 2
sion available mutation configurable integrated Ay
p N N 7 N\ N, N N\ N 7 N ~ \ Radial-/ axialloads on the end of the shaft a \
Radial-/ Axialkrafte am Wellenende ey
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\ | O W = ' | Connecfor orientation in combination with trake or encoder Bé gr6X25 11541 ' ) =
\ ) = Orientierung Stecker in Komhination mil Bremse oder Geber BG 66x50 140+1 Point of application load/ Angriffspunkt Belastung Oy w0 > D D ED @D
| | | V 12-48 BG 66x75 1 65;1 15 mm from flange/ ab Flansch {rpm)
Brake output  Programmable Service Oscilloscope Smart Digital label Ballast circuit ~ Supply voltage  High efficiency Protection . i T . T ;
interface software Diagnostics versions class (up to) Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
(] Continuous operation/ Dauerbetrieb [ ] Cyclical operation/ Zykl. Betrieb — Current torque/ Strom-Drehmoment — Speed torque/ Drehzahl-Drehmoment — Efficiency/ Effizienz
o ) PLAN'
C € @ (( ) lata porta 1 6000 L o]
\ ) \ ) \ ) \ J \ J \ ) i w -
Certification Certification Certification Operating Vibration EPLAN Data 1 o \ ' \
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Data/ Technische Daten BG 66x25 dMove BG 66x50 dMove BG 66x75 dMove ! =
5 L] 3000
ﬁ"o’”’”a’ voltage/ vDC 12 24 48 24 48 48 I £
ennspannung . 05 =20
: - ; z _ T
el et dnzivielly Qo tled) sl A | 14.0/12.84 | 104/7.1 49/36 | 140/100 | 7.4/50 10.0/6.9 - g 27 I
Nennstrom thermisch angebunden/ isoliert g 212 " 131000 H 3 1000
Nominal torque thermally connected/ insulated"/ |y | 034/030 | 0.57/0.34 | 057/038 | 0.82/053 | 0.92/0.55 132/0.75 1 35 ; ;o
Nennmoment thermisch angebunden/ isoliert . : ’ : : . : ’ : . : ’ I 2 ) | S g g ol . = 1
2 . 1 L] 02 04 (1 (1 ] 1 [} 0z 04 06 1] 1
ez Sases drEvEy fﬁggﬁﬁi‘fﬁn’/”iﬁ)’ﬁﬁ? d rpm? | 3680/3810 | 3190/3820 | 3160/3600 | 3100/3480 | 2980 /3440 2970/ 3540 TSt P e
Ve ool BG 66x25 dMove, 24V BG 66x25 dMove, 48V
imurm orque Nm™ 0.82 0.98 0.98 1.9 1.94 2.88
Maximales Moment
N idad speed om? | 5300 5300 5090 4500 4450 4470 ) 1, L
) - ; ]
Nominal output power thermaly connected nsuéted’/ |y | 129/118 | 190/136 | 189/143 | 266/193 | 286/198 410/278 = i B \
auerabgabeleistung thermisch angebunden/ isoliert 400
Maximum output power/ %
Maximale Abgabeleistung w 218 267 265 433 464 684 . 9 3000
Torque constant/ ey 15 -
Drehmomentkonstante Nm A 0.0 0.064 0.14 0.07 0.15 L ; 2 & Laone
Peak current/ - 10 = 3
) a e
Zuléssiger Spitzenstrom A @ 16 7.5 26 12.9 18.7 % £ . g 4|3 g‘m
5[5 251 H 3
Voltage range power/ VDG 3..58 3...58 3..58 3..58 3...58 3...58 z i i |
Zulassiger Spannungsbereich Leistung ; I . % .
Rotor inertia/ 5 ! - h [ Y 03 12 15 o 21 ! 03 ] s 12 o 14 2
Rotor Tragheitsmoment gem 70 70 70 129 129 187 et Torque/ Orehmoment ied
me/ght ofmotor/ kg 108 19 19 165 165 24 BG 66x50 dMOVG, 24V BG 66x50 dMove, 48V
otorgewicht
*) Adw = 100 K; ™) 8, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt; ") see p. 34-36/ siehe S. 34-36 e 5800
Modular System/ Modulares Baukastensystem g w000
» Brakes & Encoder/ —— » Planetary Gearboxes/ 15 3000
Bremsen & Geber L Planetengetriebe
E9R [1 PLG 52 EB/ HT [1 PLG 63 EP/ HT
 E100R ° °|| BG66dNVove ||[—1 — 1  CpPLGeo [ PLG 75 EP/ HT 10
E105A H [1PLG 60 LB [1PLG 80 LB "
E310R ‘ 1 PLG 60 LN E!
1 RE 30 (TI) » Accessories/ Zubehor
O AE 38 [1 Connector with cable/ Anschlussleitungen » Angular Gearboxes/  » Hub Gearboxes/ E
[ Cover IP65/ Verschlussdeckel IP65 @ Winkelgetriebe Nabengetriebe 0 : o : e 7 o 3
[ Starter Kit/ Starter Kit [] SG 80 ] NG 250 Torgue! Orehmoment [Hm]
[1SG 120
(] STG 65 BG 66x75 dMove, 48V
You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./ ["] Preferred series/ \lorzugsreihe || Standard product/ Standardprodukt [ On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fir die Kombination herunterladen.
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