» Highly dynamic 3-phase EC motor with
10-pole neodymium magnet

» Simple Connectivity through
One-Connector-Solution

» On request, this motor can be manufactured
in different voltage versions

>> BG 66 dCore | cont. 359 W, peak 838 W

» Hochdynamischer 3-strangiger EC-Motor
mit 10-poligem Neodymmagnet
» Einfacher Anschluss durch Ein-Stecker-Losung
» Diese Motoren werden auf Anfrage mit
anderen Spannungsvarianten hergestellt
» Hallsensoren zur Rotorlageerfassung und

»> BG 66 dCore | cont. 359 W, peak 838 W
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Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

Groove for o-ring

150 3601-A-52x1,5-NBR70

Nut fuer O-Ring

150 3601-A-52x1,5-NBR70

frutatame

Different connector at voltages higher 60V
Anderer Steckverhinder bei Spannungen groesser 60V
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[ Connector with cable / Anschlussleitungen Winkelgetriebe y

[ Cover IP65/ Verschlussdeckel IP65 1 SG 80
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You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./

Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fir die Kombination herunterladen. 1000
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BG 66x75 dCore, 48V

* Preliminary data/ \Vorlaufige Daten

[ Preferred series/ \lorzugsreine || Standard product/ Standardprodukt [] On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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